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1 . Base du rapport 

a. En ce qui concerne la langue, la recherche intemationale a ete effectu6e sur la base de la demande Internationale dans la 
langue dans laquelle elte a ete deposee, sauf indication contraire donnee sous le meme point. 

[ I la recherche intemationale a ete effectuee sur la base d'une traduction de la demande Intemationale remise k radministration. 

b. En ce qui concerne les sequences de nucleotides ou d'acides amines divulguees dans la demande intemationale (le cas echeant) 
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I I contenu dans la demande Internationale, sous forme ecrite. 

I I deposee avec la demande intemationale, sous fonme dechiffrable par ordlnateur. 

I I remis ulterieurement a radministration. sous forme ecrite. 

I I remis ulterieurement a radministration, sous forme dechiffrable par ordlnateur. 

I I La declaration, selon laquelle le listage des s^uences presente par ecrit et fourni ulterieurement ne vas pas au-dela de la 
divulgation faite dans la demande telle que deposee. a ete fournie. 

I I La declaration, selon laquelle les informations enregistr6es sous forme dechiffrable par ordlnateur sont identiques a celles 
du listage des sequences presente par ecrit. a ete fournle. 

I I II a ete estime que ceitaines revendications ne pouvaient pas faire I'objet d'une recherche (voir le cadre I). 
I I II y a absence d'unite de i'invention (voir le cadre II). 

En ce qui concerne le titre, 

I I ie texte est approuve tel qu'il a ete remis par le deposant. 
pC] Le texte a ete etabli par radministration et a la teneur suivante: 
VEHICUIiE EQUIPE D'UN SYSTEME PERMETTANT DE COMMANDER UN OUVRANT A DISTANCE ET 
SYSTEMS PERMETTANT LA REALISATION D'UNE TELLE COMMANDE 

En ce qui concerne Tabrege. 

[Y^ le texte est approuve tel qu'il a et6 remis par le deposant 

I — , le texte (reproduit dans le cadre III) a 6te 6tabli par radministration conform6ment k la rdgle 38.2b), Le deposant peut 

I I presenter des obsen/ations k radministration dans un d^lai d'un mois k compter de la date tfexpedition du present rapport 

de recherche intemationale. 
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[X] suggeree par le deposant. 
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ON 
VO 

OO (57) Abstract: The invention concerns a vehicle comprising a system enabling a user to control remotely an actuating mechanism ( 1 ) 
^ connected to an opening panel, in particular a boot opening panel (8). The control system comprises means, equipping the vehicle. 
O for conirolling at least an action of the actuating mechanism, according to the movement of an object, such as a hand, venically in a 
^ delimited control zone adjacent to the opening panel. Said movement is determined from signals obtained from at least a movement 
O sensor (7) placed on or proximate to the opening panel and whereof the radiation pattern is fixed to delimit the control zone. 
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En ce qui concerne les codes a deux iettres et autres abrevia- 
tions. se referer aux "Notes expiicatives relatives aux codes et 
abreviations'* figurant au debut de chaque numero ordinaire de 
la Gazette du PCT 


(57) Abrege : Le vchicule comporte un syst^me permettant ^ un utilisaieur d'agir ^ distance sur un mdcanisme actionneur ( I ) He 
& un ouvrant et noiammcni un ouvrant de coffre (8). Le syst^me de commande compoite des moyens» equipant le vaiicuJc, pour 
commander au moins une action du m^anisme actionneur. en fonction du deplaccmeni d'un objet, lel qu'une main, venicalemeni 
dans une zone delimit^ de conunande jouxtant TouvranL Ce d^placemeni est detennind k partir des signaux obienus d'au moins un 
capteur de mou vement (7) qui est plac^ sur ou ^ proximitd de Touvrant ei doni le diagranune de rayonnement est fixe pour delimicer 
la zone de commande. 
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VEHICULE EQUIPE D'UN SYSTEME PERMETTANT DS COMMANDER UN OUVRANT A DISTANCE ET 
SYSTEMS PEPJ1ETTANT LA REALISATION D'UNE TELLE COMMANDS 


5 L'invention concerne les vehicules, en particulier les vehicules automobiles, qui 
sont equipes de systemes permettant d'agir a distance au niveau d'au moins un 
de leurs ouvrants. par exemple au niveau d'un ouvrant de coffre, pour en 
declencher I'ouverture ou la fermeture. Elle concerne aussi les systemes 
permettant la realisation d*une telle commande. 

10 II existe, a ce jour, un certain nombre de vehicules automobiles equipes de 
systemes d'acces "mains fibres" permettant a un utilisateur d'agir sur un 
vehicule. depuis I'exterieur de ce vehicule. si cet utilisateur porta un identifiant 
approprie. de type transpondeur. qui est reconnu par un dispositif de 
reconnaissance emetteur/recepteur, equipant le vehicule. lorsqu'il se trouve 

15 dans une zone geographique determinee au voisinage du vehicule. Un tel 
systeme d'acces agit. par exemple. sur le mecanisme de 
verrouillage/deverrouillage des serrures des ouvrants d'un vehicule automobile, 
de maniere a permettre I'ouverture de ces ouvrants par un ou des utilisateurs, a 
partir du moment ou le dispositif de reconnaissance, que comporte le vehicule. 

20 a detecte la presence a distance convenable d'un identifiant determine. 

II n'est generalement pas prevu une ouverture automatique de tous les ouvrants 
d'un vehicule et en particulier d'un vehicule automobile, par le systeme d'acces, 
en plus du deverrouillage des serrures. dans la mesure ou, une telle ouverture 
complete en simultane de tous les ouvrants n'a pas necessairement un interet 

25 dans le cas de vehicules automobiles. Une telle ouverture pourrait d'ailleurs etre 
une source de risques pour un vehicule a ouvrants. de type battant, et pour ce 
qui se trouverait alors dans son environnement. Par centre, il peut etre 
commode pour un utilisateur de pouvoir commander Touverture et/ou la 
fermeture d'un des ouvrants, par exemple une portiere a ouverture laterale ou 

30 un ouvrant de coffre. sans avoir a manipuler un organe de commande. Ceci a 
de rinteret. par exemple, pour un utilisateur qui veut faire entrer dans un 
vehicule une charge qu'il porte entre ses mains, sans avoir a poser cette charge 
pour realiser manuellement Touverture de I'ouvrant, ou alternativement pour 
fermer un ouvrant, lorsqu'il a les mains pleines. 

35 II faut alors que soit prevu un moyen permettant a I'utilisateur de declencher 
I'ouverture et/ou la fermeture d'un ouvrant, selon sa volonte, a partir du moment 
ou il remplit les conditions exigees pour obtenir une telle ouverture. 
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Un systeme de commande a distance connu permet de commander une 
ouverture automatique d'un ouvrant de coffre, il comporte des capteurs qui sont 
disposes au voisinage du coffre. par exemple de part et d'autre de la plaque 
d'immatriculation jouxtant ce coffre. et qui sont aptes a detecter la presence 

5 d'une main a proximite. La commande d'ouverture du coffre est declenchee par 
la detection successive de la main d'un utilisateur devant chacun des capteurs. 
Cette detection de presences successives d'une main devant chacun des 
detecteurs au cours du mouvement de commande par va-et-vient est prevue 
pour limiter les risques de declenchement par un utilisateur. voire par un tiers. 

10 faisant des gestes au niveau des capteurs. sans intention de commander 
rouverture. Par centre, le declenchement d'une commande par un mouvement 
de ce genre n'est pas necessairement pratique, en particulier lorsque 
rutilisateur porte une charge peu facile a manier. par exemple en raison de son 
encombrement ou de son poids. 

15 Uinvention propose done un vehicule. en particulier un vehicule automobile qui 
comporte un systeme de commande permettant a un utilisateur d'agir a distance 
sur un mecanisme actionneur lie a un ouvrant, tel qu*un ouvrant de coffre ou 
une portiere. 

Selon une caracteristique de ('invention, ce systeme de commande comporte 
20 des moyens au niveau du vehicule, pour commander par I'intermediaire d'un 
capteur de mouvement, au moins une action du mecanisme actionneur. 
lorsqu'un mouvement est detecte par I'intermediaire d'un capteur de 
mouvement, selon un axe privilegie de detection de mouvement de ce capteur 
et que ce mouvement correspond a un mouvement predetermine. 
25 Selon une variante de Tinvention, le systeme de commande comporte des 
moyens, au niveau du vehicule. pour commander au moins une action du 
mecanisme actionneur, a partir des signaux produits par des capteurs de 
mouvement, lorsqu'un meme mouvement detecte par I'intermediaire de ces 
capteurs selon leurs axes privilegies respectifs est traduit par un mouvement 
30 determine selon un axe resultant dont ['orientation est fonction de la 
corribinaison de capteurs reaiisee. 

Selon une variante de IMnvention. le systeme de commande comporte des 
moyens par I'intermediaire desquels la vitesse de mouvement, selon I'axe 
privilegie du capteur ou selon I'axe resultant des capteurs du systeme de 
35 commande, qui est determinee a partir des signaux fournis par chaque capteur. 
est exploitee pour la commande du mecanisme actionneur. en cas de detection 
d'un mouvement. 
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Selon une variante de Tinvention. le systeme de commande comporte des 
moyens par Tintermediaire desquels la distance parcourue, selon Taxe privilegie 
du capteur ou selon Taxe resultant des capteurs du systeme de commande, qui 
est determinee a partir des signaux fournis par chaque capteur, est exploitee 
5 pour la commande du mecanisme actionneur. en cas de detection d'un 
mouvement. en particulier. a des fins de controle de course ou d'ouverture 
angulaire, au niveau du mecanisme actionneur. 

Selon rinvention, Torientation du ou des capteurs sur le vehicule est fixee de 
maniere que Taxe privilegie de chaque capteur du systeme de commande qui 

10 est associe au mecanisme actionneur d'un ouvrant soit oriente pour detecter 
des mouvements s'effectuant dans au moins un des sens correspondant 
respectivement au sens d'ouverture ou de fermeture de I'ouvrant. 
Selon rinvention. ie vehicule comporte un mecanisme actionneur d'ouvrant qui 
est un ensemble mecanique ou electromecanique assurant I'ouverture et/ou la 

15 fermeture de rouvrant. 

Selon une variante de rinvention, le vehicule comporte un systeme de 
commande d'ouvrant qui est associe a un dispositif d'acces "mains libres" 
commandant le verrouillage et le deverrouillage d'au moins une serrure 
d'ouvrant du vehicule. 

20 Selon une variante de rinvention. le systeme de commande d'ouvrant agit sur 
un mecanisme actionneur assurant I'ouverture et/ou la fermeture d'un ouvrant. 
et comporte, a cet effet, un ou des capteurs de mouvement disposes sur 
I'ouvrant ou a proximite de I'ouvrant sur le vehicule. 

Selon une variante de rinvention, le systeme de commande comporte un ou des 
25 capteurs de mouvement, de type emetteur-recepteur d'ultrasons ou de signaux 
hyperfrequence. 

Selon une variante de rinvention, le systeme de commande comporte des 
moyens pour commander un mecanisme actionneur d'ouvrant qui sont con?us 
pour determiner faction de commande a realiser en fonction du sens du 
30 depiacement. tel que defini a partir des signaux fournis par le ou les capteurs. 
preferablement a partir d'une valeur predeterminee de seuil minimal de 
depiacement. 

Selon une variante de rinvention, le sens du mouvement determine, necessaire 
a la commande d'un ouvrant a I'ouverture ou a la fermeture par un mecanisme 
35 actionneur sous le controle des moyens permettant de commander ce 
mecanisme. est choisi pour correspondre au sens de mouvement d'ouverture ou 
de fermeture de I'ouvrant qui est demande. 
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L'invention propose aussi un systeme de commande pour ouvrant de vehicule et 
en particulier pour ouvrant de coffre d'un vehicule. tel qu'un vehicule 
automobile, ce systeme etant agence pour permettre a un utilisateur d'agir a 
distance sur un mecanisme actionneur lie a Touvrant et loge dans le vehicule. 
5 Selon Tinvention. ce systeme comporte des moyens, destines a etre montes sur 
le vehicule. pour commander au moins une action du mecanisme actionneur. en 
fonction du deplacement d'un objet. tel qu'une main, verticalement dans une 
zone delimitee de commande jouxtant Touvrant. ce deplacement etant 
determine a partir des signaux obtenus tfau moins un capteur de mouvement, 

10 de type emetteur-recepteur de signaux de detection de mouvement, que 
comporte le systeme et qui est destine a etre place a proximite de Touvrant, le 
diagramme de rayonnement du ou de chacun des capteurs etant fixe de 
maniere a delimiter la zone de commande au voisinage de I'ouvrant. 
^invention, ses caracteristiques et ses avantages sont precises dans la 

15 description qui suit en liaison avec les figures evoquees ci-dessous. 

La figure 1 presente un schema d'un systeme de commande destine a 
permettre a un utilisateur d^agir a distance au niveau d'un mecanisme lie a un 
ouvrant d'un vehicule. ce systeme de commande. selon ['invention, etant ici 
suppose associe a un systeme de controle d'acces. tel qu'un systeme "mains 

20 libres". 

La figure 2 presente un schema de principe relatif au positionnement et au 
fonctionnement d'un capteur d'un systeme de commande. selon Tinvention. ce 
systeme etant associe a un ouvrant de coffre sur un vehicule. dans un exemple 
non limitatif de realisation. 
25 La figure 3 presente un schema de principe relatif a une variante de mise en 
oeuvre de invention, telle qu'illustree en figure 2. 

Les figures 4 et 5 presentent respectivement un schema de principe relatif a 
une seconde variante de mise en oeuvre de {'invention, telle qu'illustree en 
figure 2. 

30 La figure 6 presente un schema de principe relatif a une troisieme variante de 
mise en ceuvre de I'invention, telle qu'illustree en figure 2. 

Un schema de principe presentant les elements constitutifs essentiels d'un 
systeme de commande permettant a un utilisateur d'agir a distance sur un 
mecanisme actionneur, lie a un ouvrant d'un vehicule, est presente. a titre 
35 d'exemple. sur la figure 1. II y est associe a un systeme d'acces "mains libres", 
tel qu'evoque plus haut. etant entendu que cette association preferablement 
envisagee, n'est cependant pas indispensable. 
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Le systeme de commande. selon Tinvention, est prevu pour permettre a un 
utilisateur d'agir sur un mecanisme actionneur 1 d*un ouvrant d'un vehicule, non 
represente sur cette figure. 

L'invention est destinee. en particulier. a etre mise en oeuvre sur un vehicule 
5 automobile et au niveau d'un ouvrant. par exemple un ouvrant de coffre. Elle 
est. bien entendu. applicable aux autres ouvrants que le vehicule est 
susceptible de comporter. 

Le mecanisme actionneur 1 , lie a Touvrant qui est ici considere, est par exemple 
un mecanisme permettant d'assurer Touverture et/ou la fermeture de Touvrant. II 

10 est ici suppose apte a agir en reponse a au moins une action de commande 
executee par un utilisateur qui lui est envoyee au travers d'une logique de 
commande 3. Comme connu, la reponse du mecanisme actionneur a une 
commande peut etre obtenue par voie mecanique. par exemple en faisant 
intervenir un ou des ressorts, ou par voie electromecanique, par exemple en 

15 faisant intervenir un moteur electrique. 

Dans une varlante de realisation, le mecanisme actionneur 1 est associe a un 
mecanisme de verrouillage/deverrouillage 2 d'une serrure de I'ouvrant auquel 11 
est affecte. de maniere a permettre Touverture de rouvrant, lorsque la serrure 
est deverrouillee et, eventuellement, pour permettre sa fermeture, avant qu'un 

20 verrouillage de I'ouvrant en position fermee ne soit realise. Comme il est connu. 
les operations de verrouillage et de deverrouillage d'au moins un ouvrant d'un 
vehicule sont susceptibles d'etre commandees par Tintermediaire d'une unite 
logique de controle d'acces equipant le vehicule. Cette unite reagit par exemple 
a une action realisee par I'utilisateur au moyen d'un organe de commande ou de 

25 telecommande. Elle peut eventuellement impliquer la presence d'un identifiant 
determine d'utilisateur au niveau du vehicule, en particulier. si celui-ci est 
equipe d'un systeme d'acces "mains libres" tel qu'evoque ci-dessus et tel 
qu'envisage sur la figure 1. Dans Texemple presente et selon une forme connue 
de realisation, i'identifiant attribue a un utilisateur est de type transpondeur. et il 

30 est apte a transmettre un signal d'identification en reponse a un signal 
d'interrogation determine. Ce signal d'interrogation est emis sous la supervision 
d'une logique de controle 4, dotee de moyens de reconnaissance d'identifiant, 
dont le vehicule est equipe. Le dispositif d'emission/reception est ici symbolise 
par I'antenne 5 qui est supposee reliee a la logique 4 par un emetteur- 

35 recepteur, non represente. 

A titre d'exemple et comme envisage plus haut, ii est ici suppose que la logique 
de controle d'acces 4 permette d'agir sur le mecanisme de 
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verrouillage/deverrouillage 2 et qu'elle coopere avec la logique de commande 3 
agissant sur le mecanisme actionneur 1. Ces deux logiques sont 
eventuellement combinees dans un ensemble logique 6. comme connu de 
rhomme de metier, leur cooperation est effective, lors des operations ou les 
5 mecanismes 1 et 2 sont impliques. 

Selon {'invention, ii est prevu que la logique de commande 3. qui permet d'agir 
sur le mecanisme actionneur 1 lie a un ouvrant. est dotee de moyens lui 
permettant de reagir en fonction du mouvement d'un objet. et en particulier 
d'une main, dans une zone delimitee de commande jouxtant I'ouvrant. 
10 Le mouvement est determine a partir de signaux qui sont obtenus d'au moins un 
capteur de mouvement 7 qui est. par exemple. place sur le vehicule a proximite 
de rouvrant. comme illustre sur les figures 2 et 6. ou encore sur I'ouvrant lui- 
meme. comme presente sur la figure 4. Le ou les capteurs peuvent ainsi etre 
place(s) au-dessus ou au-dessous du niveau de I'ouvrant sur le vehicule et par 
15 exemple sur un pare-chocs voisin de cet ouvrant, lorsque celui-ci est un ouvrant 
de coffre. Un positionnement sur un cote du vehicule. a proximite d'un ouvrant 
de coffre. peut aussi etre envisage pour permettre une commande de cet 
ouvrant. lorsque seul un acc6s lateral est possible, en raison des conditions de 
stationnement du vehicule. 
20 Le capteur 7, envisage ci-dessus, comporte, par exemple. des moyens lui 
permettant d'emettre des signaux. a des fins d'evaluation. et de les recuperer. 
lorsqu'ils sont reflechis par un element constituant un reflecteur qui est alors 
situe dans le champ du capteur. Cet element reflecteur peut notamment etre 
une main d'utilisateur. Le capteur 7 est. par exemple. constitue autour d'un 
25 circuit emetteur-recepteur de signaux ultrasoniques ou d'un circuit emetteur- 
recepteur de signaux hyperfrequence, usuel. II est suppos6 posseder un axe 
privilegiS de detection de mouvement F. tel que schematise sur la figure 2. Un 
traitement des signaux d'evaluation de mouvement. re?us par le capteur 
envisage ci-dessus. est effectue au niveau d'une logique de ce capteur ou de la 
30 logique de commande 3 en vue de determiner le sens et. par exemple. la 
Vitesse ou la distance parcourue pour un mouvement detecte. Ceci est realise 
par mise en oeuvre de moyens logiques connus de I'homme de metier. Ces 
moyens sont. par exemple. localises au niveau d'une unite de calcul de la 
logique de commande 3. dOment programmee. 
35 Le syst^me de commande. selon I'invention. prend en compte le mouvement 
d'un element reflecteur sur le trajet suivi par les ondes emises par le capteur 7. 
dans une zone delimitee de commande. Comme connu. la delimitation de cette 
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zone est fonction du diagramme de rayonnement prevu a la conception pour ie 
capteur 7. ce diagramme est ici suppose choisi d'allure conique et oriente selon 
un axe F qui est un axe privilegie de detection pour Ie capteur. Le cone 
d'emission du capteur 7 est prevu etroit et de faible extension en longueur, de 
5 mani^re a eviter la prise en compte du mouvement d'un objet, formant ecran, en 
particulier au-dessus du vehicule. a une distance qui n'est pas susceptible de 
correspondre a la position d'une main d'un utilisateur agissant a des fins de 
commande. 

Un exemple de positionnement du capteur 7 pour un ouvrant 8. du type ouvrant 

10 de coffre d'un vehicule 9. est illustre sur la figure 2. Le capteur 7 y est dispose 
au-dessous du niveau de I'ouvrant 8 sur le vefiicule et, par exemple. au milieu 
du vehicule sur le pare-chocs 10. voisin de cet ouvrant, ce dernier etant ici 
suppose s'ouvrir par un mouvement de bascule de bas en haut. Le diagramme 
de rayonnement D du capteur est verticalement oriente et il est suppose couvrir 

15 une zone etroite, d'allure conique s'etalant vers le haut et jouxtant I'ouvrant de 
coffre. Bien entendu. I'orientation du faisceau emis par le capteur que traduit le 
diagramme de rayonnement peut etre modifiee. suivant les formes et 
I'orientation de la partie du vehicule ou se situe I'ouvrant a commander a 
distance, ainsi que celles de cet ouvrant. En particulier. il est envisageable 

20 d'avoir un faisceau oriente en sens inverse de celui presente, par exemple si le 
capteur 7 est fixe en haut du vehicule. au-dessus d'un ouvrant vertical ou quasi- 
vertical, et s'il d6finit une zone de commande situee au-dessous de lui qui 
s'etend sur au moins une partie de la hauteur de cet ouvrant. II est egalement 
possible de disposer le capteur pour que I'axe privilegie F du capteur ne soit 

25 qu'approximativement vertical. En effet. comme schematise sur la figure 1 , c'est 
la composante vertlcale "y" du mouvement de I'objet formant ecran aux ondes 
§mtses par le capteur 7 qui est prise en compte par la logique 3, pour 
determiner si la composante du mouvement selon I'axe vertical correspond a un 
mouvement predetermine caract6ristique d'une action de commande executee 

30 par un utilisateur, comme schematise sur la figure 2, pour un mouvement d'un 
objet ecran qui est symbolise par une fleche M., dans un plan vertical x, y. 
Dans une forme donnee de mise en oeuvre. il est prevu que le mouvement de 
main permettant de commander I'ouverture de bas en haut de I'ouvrant de coffre 
8. schematise sur la figure 2, corresponde a un mouvement realise de bas en 

35 haut dans la zone de commande d'orientation verticale que delimite le capteur 7 
Ce capteur est ici suppose place a la partie superieure du pare-chocs 10. La 
realisation d'un tel mouvement ne correspond pas a une action habituelle d'un 
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utilisateur a ce niveau, en Tabsence d'un systems de commande selon 
rinvention. Elle se traduit par une composante verticale selon Taxe privilegie du 
capteur 7 qui est prise en compte si elle correspond a un mouvement 
predetermine, selon cet axe. 

5 Un mouvement de main en sens inverse du precedent peut eventuellement etre 
exploite pour commander la fermeture de Touvrant par le mecanisme 1. lorsque 
celui-ci est prevu pour realiser de telles operations d'ouverture/ fermeture. g 
La mise en service du systeme de commande selon invention peut 
eventuellement etre conditionnee par la detection d'un utilisateur au voisinage 

10 de Touvrant. Ceci peut etre obtenu par utilisation d'un systeme de detection 
equipant par ailleurs le vehicule et. par exemple. d'un systeme de detection 
d'obstacles par ultrasons utilise pour Taide au parcage du vehicule. 
II est aussi prevu que la cooperation d'un systeme d'acces "mains libres" avec 
un systeme de commande. selon I'invention, au niveau d'un vehicule permette 

15 de ne realiser une commande d'ouvrant a distance, par detection d'un 
mouvement defini a proximite d'un ouvrant, que si le systeme d'acces a 
determine la presence a proximite du vehicule d'un utilisateur autorise disposant 
d'un identifiant approprie. Les actions des differents systemes de commande de 
detection et de controle d'acces evoques ci-dessus peuvent bien entendu etre 

20 coordonnees de differentes manieres, en fonction des besoins des utilisateurs, 
dans la mesure ou la programmation des logiques qui les supervisent est 
prevue a cet effet 

Une variante de realisation est illustree sur la figure 3. en liaison avec un 
ouvrant de coffre 8' pourvu d'un mecanisme actionneur V et equipant un 

25 vehicule 9' semblable a celui schematise sur la figure 2. 

Le vehicule 9' est equipe d'un systeme de commande qui correspond 
fonctionnellement a celui defini en liaison avec la figure 1 et qui comporte deux 
capteurs de mouvement 7A' et 7B'. Ces capteurs permettent de detecter un 
mouvement d'un element reflecteur et en particulier d'une main d'un utilisateur, 

30 dans une zone de commande delimitee a proximite d'un ouvrant, afin de 
determiner si ce mouvement correspond a une action de commande executee 
par I'utilisateur Les capteurs 7A' et 7B' sont alignes le long de I'ouvrant. par 
exemple. sur le pare-chocs 10' s'etendant horizontalement sur la caisse du 
vehicule au-dessous de cet ouvrant. lis sont disposes de maniere que leurs 

35 diagrammes de rayonnement respectifs se recoupent symetriquement au long 
de I'ouvrant. Dans la realisation presentee sur la figure 3. les deux capteurs 
sont disposes de maniere que leurs axes privilegies respectifs FA' et FB', 
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symetriquement inclines I'un vers I'autre. soient dans un m§me plan, par 
example vertical, perpendiculaire au plan longitudinal median du vehicule ou ils 
se recoupent. La logique de commande. qui les supervise, est par exemple 
programmes pour ne declencher une action de commande que si elle determine 

5 qu'il y a egalite de valeur et identite de sens pour la composante verticale de 
Vitesse de deplacement obtenue a partir des mesures provenant d'un capteur et 
pour celle obtenue a partir des mesures effectuees par I'autre capteur. 
Dans une forme preferee de realisation, la disposition des capteurs du systeme 
de commande, tels 7A' et 7B'. sur le vehicule equipe et, en particulier. 

10 forientation de leurs axes privilegles respectifs FA'. FB' determined I'orientation 
d'un axe resultant R' selon lequel est pris en compte un mouvement, detecte 
par I'ensemble que ces capteurs torment, pour determiner si ce mouvement 
correspond a un mouvement predetermine de commande. Get axe resultant R" 
est suppose d'orientation verticale dans I'exemple presente sur la figure 3. une 

15 autre orientation peut bien entendu etre choisie en fonction des besoins. cette 
orientation etant par exemple oblique, ou encore horizontale comme envisage 
pour la realisation illustree sur la figure 6. 

Dans I'exemple de mise en oeuvre illustre sur la figure 3. chacun des capteurs 
associes a un ouvrant, dans un systeme de commande selon I'invention. 

20 effectue des mesures dans la zone limitee qui est definie par son diagramme 
d'emission. La logique de commande. qui supen/ise ces capteurs, est. par 
exemple, programmee pour declencher une action de commande. en prenant 
pour critere une ou des conditions de vltesse donnee(s). pour le mouvement 
determine selon I'axe resultant R' . a partir des signaux fournis par chaque 

25 capteur a la logique. en cas de detection d'un meme mouvement par ces 
capteurs. 

De maniere analogue dans I'exemple de mise en oeuvre illustre sur la figure 2. 
la logique de commande est programmee pour declencher une action de 
commande en prenant pour critere une ou des conditions de vitesse donnee(s), 
30 pour le mouvement determine selon I'axe privilegie F du capteur 7. a partir des 
signaux fournis par ce capteur. en cas de detection d'un mouvement d'un 
element, et en particulier d'une main, par ce capteur. 

Le declenchement d'une action au niveau du mecanisme actionneur par un 
systeme de commande selon I'invention peut par exemple etre obtenu. des que 
35 la Vitesse du mouvement determinee par la logique depasse une valeur de seuil 
minimal predeterminee. Des actions d'ouverture ou de fermeture d'ouvrant 
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peuvent ainsi etre obtenues. suivant les besoins. en fonction du sens de 
mouvement constate par I'intermediaire du ou des capteurs. 
Dans une autre forme de mise en ceuvre. la logique de commande qui supervise 
le ou les capteurs est programmee pour exploiter la distance parcourue. telle 

5 que determinee selon I'axe privilegie, tel F. d'un capteur unique ou selon I'axe 
resultant, tel R\ dans le cas d'un ensemble de capteurs associes a un meme 
ouvrant, en tant que critere, pour la commande du mecanisme actionneur de cet 
ouvrant. Pour eviter une commande intempestive par un utilisateur, il est prevu. 
dans une forme de realisation, de ne declencher une commande qu'a partir du 

10 moment ou Tamplitude du mouvement detecte depasse une valeur minimale de 
seuil determinee. II est aussi prevu d'exploiter le critere de distance parcourue 
pour controler I'ouverture angulaire d'un ouvrant pivotant, tel que I'ouvrant 11 du 
vehicule illustre en figure 4, ou I'etendue de sa course dans le cas d'un ouvrant 
coulissant, tel que I'ouvrant 12 du vehicule presente en figure 6. de maniere a 

15 permettre une ouverture ou une fermeture partielle. Une ouverture d'ouvrant, 
proportionnelle a la distance parcourue par une main dans un sens de 
mouvement predetermine, peut ainsi etre obtenue pour une commande donnee. 
Comme il est connu, le deplacement d'un element, dans la zone de commande 
definie par un ou des capteurs, peut etre determine a partir de mesures de 

20 Vitesse realisees a partir de signaux impulsionnels ou encore de mesures de 
type Doppler realisees a partir d'ondes emises en continu. La determination de 
la trajectoire suivie en cours de deplacement peut aussi eventuellement etre 
realisee par une correlation de la vitesse de I'objet faisant ecran avec sa 
distance par rapport au capteur. 

25 Les figures 4 et 5 sont relatives a une mise en oeuvre de Tinvention, au niveau 
d'un vehicule comportant un ouvrant 1 1 pivotant. ou il est prevu un capteur de 
mouvement 13 suppose positionne au niveau d'une poignee de manoeuvre que 
comporte cet ouvrant. Le capteur 13 est monte de maniere que son axe 
privilegie de detection F soit orientee de maniere a detecter des mouvements 

30 effectues au moins a peu pres verticalement par un utilisateur par exemple au 
moyen d'une main dans la zone de commande qui correspond au diagramme de 
rayonnement de ce capteur. Dans Texemple theorique donne. ce diagramme 
d'allure approximativement ellipsoTdal ou ovoVdal est oriente vers le haut selon 
I'axe privilegie F du capteur, comme schematise, de maniere a prendre en 

35 compte les mouvements d'un element reflecteur et en particulier d'une main 
dans une zone de commande situee au-dessus du capteur 13 et s'ecartant 
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exterieurement et progressivement de I'ouvrant 11. vers ie haut de cet ouvrant 
11 qu'elle jouxte. 

La figure 6 est relative a une mise en oeuvre de {'invention, au niveau d'un 
vehicule comportant un ouvrant coulissant 12 et au moins un capteur de 
- . 5 mouvement 14. ici suppose fixe sur une paroi laterale du vehicule au long de 
laquelle coulisse I'ouvrant. Le capteur 14 est monte de maniere que son axe 
privilegie de detection F soit oriente de maniere a detecter des mouvements 
effectues au moins a peu pres horizontalement par un utilisateur par exemple 
au moyen d'une main dans la zone de commande qui correspond au diagramme 

10 de rayonnement de ce capteur. Dans une forme preferee de realisation. 
I'orientation du capteur ou eventuellement des capteurs du systeme de 
commande associe a cet ouvrant coulissant, est choisie pour assurer une 
detection des mouvements s'effectuant dans au moins un des sens 
correspondant respectivement au sens d'ouverture ou de fermeture de i'ouvrant. 

15 Ceci afin de permettre a I'utilisateur de commander le coulissement de I'ouvrant 
par un mouvement de main effectue, le long du vehicule et a proximite de 
I'ouvrant, dans le sens de mouvement desire pour I'ouvrant. 

20 


FEUILLE DE REMPLACEMENT (REGLE 26) 


wo 01/81694 


12 


PCT/FROl/01261 


REVENDICATIONS 

1/ Vehicule. en particulier vehicule automobile, comportant un systeme de 
commande permettant a un utilisateur d'agir a distance sur un mecanisme 
actionneur (1) lie a un ouvrant (8) du vehicule, caracterise en ce que ce 

5 systeme de commande comporte des moyens (3), au niveau du vehicule, 
pour commander au moins une action du mecanisme actionneur. 
lorsqu'un mouvement est detecte par Tintermediaire d'un capteur de 
mouvement (7), selon un axe privilegie de detection de mouvement de ce 
capteur et que ce mouvement correspond a un mouvement predetermine. 

10 21 Vehicule, selon la revendication 1. caracterise en ce que ce systeme 
de commande comporte des moyens (3), au niveau du vehicule, pour 
commander au moins une action du mecanisme actionneur, a partir des 
signaux produits par des capteurs de mouvement (7A'. 7B*). lorsqu'un 
meme mouvement detecte par I'intermediaire de ces capteurs selon leurs 

15 axes privilegies respectifs est traduit par un mouvement determine selon 
un axe resultant (R') dont Torientation est fonction de la combinaison de 
capteurs realisee. 

3/ Vehicule, selon Tune des revendications 1. 2, dans lequel la vitesse de 
mouvement. selon Taxe privilegie (F) du capteur (7) ou selon I'axe 
20 resultant (R') des capteurs (7A\ 7B') du systeme de commande, qui est 
determinee a partir des signaux fournis par chaque capteur, est exploitee 
pour la commande du mecanisme actionneur, en cas de detection d'un 
mouvement. 

4/ Vehicule, selon Tune des revendications 1, 2, dans lequel la distance 
25 parcourue. selon I'axe privilegie (F) du capteur (7) ou selon Taxe resultant 
(R') des capteurs (7A\ 7B') du systeme de commande, qui est 
determinee a partir des signaux fournis par chaque capteur, est exploitee 
pour la commande du mecanisme actionneur, en cas de detection d'un 
mouvement. 

30 5/ Vehicule. selon Tune des revendication 4, dans lequel la distance 
parcourue telle que determinee, selon I'axe privilegie (F) du capteur (7) 
ou selon Taxe resultant (R') des capteurs (7A\ 78') du systeme de 
commande. a partir des signaux fournis par chaque capteur, en cas de 
detection d'un mouvement, est exploitee a des fins de controle de course 

35 ou d'ouverture angulaire, au niveau du mecanisme actionneur. 

6/ Vehicule. selon Tune des revendications 1 a 5, dans lequel I'orientation 
du ou des capteurs sur le vehicule est fixee de maniere que Taxe 
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privilegie de chaque capteur du systeme de commande qui est associe 
au mecanisme actionneur d'un ouvrant soit oriente pour detecter des 
mouvements s'effectuant dans au moins un des sens correspondant 
respectivement au sens d'ouverture ou de fermeture de I'ouvrant. 
5 7/ Vehicule. selon I'une des revendications 1 a 6. dans lequel le 
mecanisme actionneur (1) d'ouvrant qui est commande est un ensemble 
mecanique ou electromecanique d'ouverture et/ou de fermeture 
d'ouvrant. 

8/ Vehicule. selon I'une des revendications 1 a 7. dans lequel le systeme 
10 de commande d'ouvrant est associe a un disposltif d'acces "mains libres" 
(4. 5) qui commande un mecanisme de verrouillage/deverrouillage (2) 
d'au moins une serrure d'un ouvrant du vehicule. 

9/ Vehicule. selon I'une des revendications 1 a 8. dans lequel le systeme 
de commande d'ouvrant agit sur un mecanisme actionneur (1) assurant 

15 I'ouverture et/ou la fermeture d'un ouvrant (8 ou 8'). ce systeme de 
commande comportant un ou des capteurs de mouvement (7 ou 7A', 7B') 
dispose(s) sur I'ouvrant ou ^ proximite de I'ouvrant sur le vehicule. 
10/ Vehicule, selon I'une des revendications 1 a 9. dans lequel le systeme 
de commande comporte un ou des capteurs de mouvement. de type 

20 emetteur-recepteur d'ultrasons. 

11/ Vehicule, selon I'une des revendications 1 a 9. dans lequel le systeme 
de commande comporte un ou des capteurs de mouvement. de type 
emetteur-recepteur de signaux hyperfrequence. 

12/ Vehicule, selon I'une des revendications 1 a 11, dans lequel les 
25 moyens (3 et 7 ou 7A'. 7B'). pour commander un mecanisme (2) 
actionneur d'ouvrant, sont con9us pour determiner Taction de commande 
a realiser en fonction du sens du mouvement tel que defini a partir des 
signaux fournis par le ou les capteurs. preferablement a partir d'une 
valeur de seuil minimal de mouvement predeterminee. 
30 13/ Vehicule. selon la revendication 12. dans lequel le sens du 
mouvement determine, necessaire ^ la commande d'un ouvrant a 
I'ouverture ou a la fermeture par un mecanisme actionneur (2) sous le 
controle des moyens (3 et 7 ou 7A'. 7B') permettant de commander ce 
mecanisme, est choisi pour correspondre au sens de mouvement 
35 d'ouverture ou de fermeture de I'ouvrant qui est demande. 

14/ Systeme de commande pour ouvrant et en particulier pour ouvrant de 
coffre (8 ou 8') d'un vehicule. tel qu'un vehicule automobile, ce systeme 
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etant agence pour permettre a un utilisateur d'agir a distance sur un 
mecanisme actionneur (2) lie a I'ouvrant dans le vehicule, caracterise en 
ce qu'il comporte des moyens (3 et 7 ou 7A\ 7B'), destines a etre montes 
sur le vehicule, pour commander au moins une action du mecanisme 

5 actionneur, en fonction du deplacement d'un objet, tel qu'une main, dans 
une zone delimitee de commande jouxtant I'ouvrant, ce deplacement 
etant determine a partir des signaux fournis par au moins un capteur de 
mouvement (7 ou 7A', 7B'). de type emetteur-recepteur de signaux de 
detection de mouvement. que comporte le systeme et qui est destine a 

10 etre place sur ou a proximite de I'ouvrant, le diagramme de rayonnement 
du ou de chacun des capteurs etant fixe de maniere a delimiter la zone 
de commande au voisinage de Touvrant, 
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FIG. 1 
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FIG. 2 
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